РЕФЕРАТ

Дипломна робота магістра вміщує 89 стор., 22 рис., 10 таблиць, 17 джерел.
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Об’єкт дослідження – управління дорожнім рухом на контурі вулично-дорожньої мережі.
Предмет дослідження – моделі управління дорожнім рухом. 
Мета роботи – зменшення транспортних затримок за рахунок введення координованого управління на контурі мережі.
Метод дослідження – методи натурних спостережень, комп’ютерне моделювання, аналітичні методи моделювання.
Отримані результати – визначено параметри координованого управління для організації однобічного руху на контурі вул. Пушкінській та вул. Сумська, м. Харків.
Рекомендації з впровадження – отримані результати можуть бути використані у організації дорожнього руху на вулично-дорожній мережі м. Харків.

